SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT.

dla wykonania REMONTU OSWIETLENIA ULICZNEGO
W MSC. LUCZYNOW GMINA KOZIENICE

Wstep.
Przedmiotem specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z remontem o$wietlenie ulicznego w msc. tuczynéw gmina Kozienice

Zakres prac objetych ST .
Zakres prac obejmuje:

Demontaze osprzetu oswietlenia ulicznego :
Oprawy o$wietleniowe szt. 2

Wysiegniki rurowe szt. 2

Bezpiecznik stupowy BNu szt. 2

Montaze ponowny osprzetu oswietleniowego ( materiaty z demontazu ) :
Oprawy os$wietleniowe szt 2

Bezpiecznik stupowy BNu szt 2

Wysiegniki rurowe . Szt 2

I

Oprawy osSwietleniowe nalezy zdemontowaé z obwodu stacji transformatorowej
Juczyndw 1”7 stup nr 4,6 i zamontowaé na obwodzie ze stacji transformatorowej
SLuczynow 3" stup nr 7i9.

Zastosowany sprzet.

Do wykonania prac montazowych przewiduje sie uzycie nastepujacego sprzetu:

- samochod dostawczy do 0,5t,

- samochdd skrzyniowy do 5t,

- podnos$nik montazowy PHM na samochodzie,

- dodatkowy inny sprzet niezbedny do wykonania robét.

Sprzet musi posiadaé niezbedne badania techniczne oraz dopuszczenia do uzytkowania.
Roboty ziemne nalezy wykonywac recznie.

Wykonanie robét.

Prace montazowe nalezy wykona¢ wg opracowanych projektéw technicznych zgodnie z
Polskimi Normami: PN-IEC 364, PN-IEC 60364, PN-76/E-05125, N SEP-E-001, N SEP-E-
002, N SEP-E-003, N SEP-E-004, PN-E-05100-1.

Odbiér robét.
Przy przekazywaniu po remoncie os$wietlenia ulicznego do eksploatacji Wykonawca
powinien dostarczy¢ nastepujgce dokumenty:
- projektowg dokumentacje powykonawcza,
- protokoty z dokonanych pomiarow uziemien, rezystancji izolacji przewodoéw
izolowanych, )
- protokoty z pomiaréw skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej,
- protokot odbioru technicznego przez RZE Kozienice oraz ewentualng ocene robot,
- protokoty robét zanikajgcych,




PODSTAWA PYATNOSCI.

Podstawe pfatnosci stanowi komplet wykonanych robét pomontazowych. oraz

dokumentow.
Cena obejmuje montaz urzadzen, a takze oczyszczenie terenu z odpadkéw powstatych z

robot montazowych.




