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1. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania i odbioru wyposazenia
technologicznego na terenie Zaktadu. W zakres robot wchodzi:
o Punkt ewidencji odpadow dowozonych:
o Waga samochodowa,
o Linia sortownicza odpadow niesegregowanych:
o Uktad przeno$nikoéw
o Sito bebnowe,
o Linia sortowania r¢cznego,
o Sortownia odpadow z selektywnej zbiorki:
o Uktad przeno$nikow,
Kabina sortownicza,
Przenosnik przesylowy,
Prasa pionowa,
Transporter zasypowy z koszem zasypowym,
o Dziurkarka,
0 Magazyn matych ilosci odpadoéw niebezpiecznych:
o Zestaw kontenerow specjalistycznych,
Budynek technologiczny demontazu odpadow wielkogabarytowych:
o Uktad przeno$nikéw rolkowych,
Urzadzenie do odzysku freonu,
Wozek przystosowany do wozenia butli z ptynami chtodniczymi,
Zbiornik na olej,
Kontener metalowy samowyladowczy systemu VIP,
Zestaw do usuwania ewentualnych wyciekow,
Stot warsztatowy,
Szafa 1 regaty na narzedzia (z wyposazeniem),
o Szafka ubraniowa,
Mobilna, kontenerowa kruszarka do odpadow budowlanych,
Samochdd hakowy 2,
L adowarka kotowa,
Wozek widlowy,
Kontener wielkogabarytowy 2 x 30 m®, 2x 26 m’, 3 x 10 m’.

O
0 O O O

0 O O O O O O
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2.  OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ robot z
dokumentacja projektowa, ST 1 obowiazujacymi normami. Ponadto Wykonawca wykona
roboty zgodnie z poleceniami zarzadzajacego realizacja Kontraktu.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00-Wymagania og6lne.

3. MATERIALY

Przykladowe rozwigzania techniczne (z doborem wyposazenia technicznego) nie
zobowiazuja Wykonawcy do ich zastosowania a shuza jedynie potwierdzeniu technicznej
wykonalno$ci zadania.

Do wykonania robdt instalacyjnych nalezy stosowa¢ materiatly spelniajace nizej
okreslone wymagania, zgodnie z dokumentacja projektowa.
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UWAGA:

Przed zlozeniem zamodwienia na wyposazenie u producentow nalezy sprawdzi¢ podane
w projekcie domiary oraz parametry montazowe maszyn i urzadzen w stosunku do stanu
istniejacego. W razie stwierdzenia réznic powiadomi¢ niezwlocznie zarzadzajacego realizacja
Kontraktu 1 autora projektu.

4. SPRZET

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera.
Zgodnie z technologia zatozona w dokumentacji projektowej do wykonania rob6dt proponuje
si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzetu:
o koparko - spycharka na podwoziu ciagnika kotowego,
Q zuraw na podwoziu samochodowym.

5. TRANSPORT

Transport zgodnie z warunkami ogélnymi ST-00. Zgodnie z technologia zatozona w
dokumentacji projektowej do transportu proponuje si¢ uzy¢ takich srodkow transportu, jak:
a samochod skrzyniowy,
a samochod dostawczy.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogolne warunki wykonania zgodne z ST-00. ,,Wymagania ogdlne”.
Montaz wyposazenia nalezy wykonac tak, aby spetniato przewidziane dla niego funkcje.
Jezeli wykonawca zaoferuje urzadzenie albo armaturg spetniajaca wszystkie wymagania lecz
taka, ze potaczenie z innymi urzadzeniami, armatura lub rurociagami bg¢da wymagatly
zastosowania dodatkowych elementéw, to wszystkie elementy dodatkowe zespalajace
elementy podstawowe w uklad funkcjonalny musza by¢ uwzglednione w cenie
zaoferowanych elementow.

6.1.1. Tabliczki lub nalepki informacyjne

Urzadzenia beda posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaty opis, niezbgdny do
identyfikacji urzadzenia. Wszystkie napisy na urzadzeniach lub tabliczkach znamionowych,
instrukcje, ostrzezenia itp., niezbgdne do identyfikacji urzadzen i ich bezpiecznej obstugi beda
wykonane w jezyku polskim.

6.2. Warunki szczegéltowe
6.2.1. Waga samochodowa - 1 szt.

Elektroniczna waga samochodowa wraz z elektronika wazaca, dostosowana do ruchu
pojazdow cigzkich, o no$nosci maksymalnej 60 t.

Dane techniczne zaprojektowanej wagi:
o Nosnos$¢ maksymalna — 60 ton,
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a Doktadno$¢ pomiaru wagi — 20 kg,

0 Wymiary pomostu wagi: 12,0 x 3,0 m,

a Prefabrykowana rama fundamentowa 1 zelbetowy pomost wagowy w wersji
zaglebionej

Urzadzenie wyposazone zostanie dodatkowo w:

a Komputer 1 specjalistyczne oprogramowanie umozliwiajace odczyt pomierzonej masy
oraz prowadzenie statystyki i rachunkowosci zwiazanej z przyjmowaniem odpadow,

o Czytnik kart magnetycznych

o Szlaban ograniczajacy wjazd z funkcja zabezpieczenia przed jego zamknigciem
w przypadku gdy znajduje si¢ pod nim samochdd, o dtugosci ramienia ok. 4,0 m oraz
sygnalizacja $wietlna za waga,

o Wyswietlacz,

o Sygnalizator $wietlny,

Waga bedzie odporna na oddziatywanie czynnikéw atmosferycznych zwiazanych
z funkcjonowaniem na wolnym powietrzu.

6.2.2. Linia sortownicza odpadow niesegregowanych

a Przeno$nik zasobnia PA 4/1000 - 1 szt.
e typ przeno$nika: taSmowy, §lizgowy;
rozstaw osi 4,0m;
szeroko$¢ tasmy 1,0m;
wysokos¢ burt 400/1000mm,
naped 0,75kW;
kat wzniosu 0°;
e wyposazenie: falownik do regulacji predkosci, zasobnia, podpory.
o Przenosnik wznoszacy PA 13,8/1000 - 1 szt.
e typ przeno$nika: taSmowy, §lizgowy;
rozstaw osi 13,8m;
szerokos¢ tasmy 1,0m
wysoko$¢ burt 400mm;
naped 3kW;
kat wzniosu 30°;
wyposazenie: podpory, przesyp, ostony dolne.
o Sito bebnowe-obrotowe @ 1,8 x 6,06 - 1 szt.
srednica bebna 1800mm:;
dhugos¢ odsiewajaca bebna 6060mm;
ilos¢ frakeji po przesianiu — 3;
ilos¢ sekeji — 2;
wielkos¢ oczek 20mm, 80mm;
moc napedu 11,0kW;
e wyposazenie: falownik do regulacji predkosci, podpory, przesyp.
a Przeno$nik sortowniczy frakeji grubej PL 20,2/1000 - 1 szt.
e typ przeno$nika: tasmowy, $lizgowy;
e rozstaw osi 20,0m;
e szeroko$¢ tasmy 1,0m
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wysoko$¢ burt 40/200mm;

naped SkW;

kat wzniosu 10°/0°;
e wyposazenie: falownik do regulacji predkosci, podpory, przesyp, ostony dolne.

a Trybuna sortownicza z kabing sortownicza w frakcji grubej - 1 szt.
e wymiary trybuny: di. x szer. — 9,3 x 5,0m;

wysoko$¢ trybuny od posadzki 3,34m;

szerokos$¢ boksow 3100mm:;

szerokos¢ dostgpna 3000mm;

lo$¢ stanowisk sortowniczych — 6;

powierzchnia kabiny ok. 46,5m2;

wysokos$¢ kabiny 3m;

moc zainstalowana ok. 36kW;

wyposazenie: instalacja o§wietleniowa, grzewcza i wentylacyjna.

6.2.3. Sortownia odpadow z selektywnej zbiorki

0 Przenosnik kanalowy PA 5,0/1000 - 1 szt.
e Typ przenosnika: tasmowy, §lizgowy;
Rozstaw osi 5,0m;
Szerokos¢ tasmy 1000mm;
Wysokos¢ burt 400mm;
Naped 0,75kW;
Kat wzniosu 0°;
e Wyposazenie: falownik do regulacji predkosci, przykrycie kanatu, podpory.
0 Przeno$nik wznoszacy PA 7,5/1000 - 1 szt.
e Typ przenosnika: taSmowy §lizgowy;
Rozstaw osi 7,5m;
Szerokos¢ tasmy 1000mm;
Wysokos¢ burt 400mm;
Naped 3kW;
Kat wzniosu 30°;
e Wyposazenie: przesyp, ostony dolne, podpory.
0 Przeno$nik sortowniczy PL 10,5/1000 - 1 szt.
e Typ przeno$nika: taSmowy, Slizgowy;
Rozstaw osi 10,5m;
Szeroko$¢ tasmy 1000mm;
Wysokos¢ burt 200/400mm;
Naped 2,2kW;
Kat wzniosu 0°;
e Wyposazenie: falownik do regulacji predkosci,
a Podest sortowniczy - 4 szt.
o Kabina sortownicza - 1 szt.
e  Wymiary trybuny: dt. x szer. — 7,6 x 8,0m

e llos¢ stanowisk sortowniczych — 4;
e Powierzchnia kabiny ok. 60,8m2;
o  Wysokos$¢ kabiny 3,0m;
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e Moc zainstalowana ok. 30kW;

e Wyposazenie: instalacja oswietleniowa, grzewcza i wentylacyjna
a Przeno$nik przesylowy PL 5,5/1000 - 1 szt.

e Typ przeno$nika: tasmowy, $lizgowy;
Rozstaw osi 5,5m;
Szeroko$¢ tasmy 1000mm;
Wysokos¢ burt 400mm:;
Naped 1,5kW;
Kat wzniosu 22°,
o Prasa pionowa do odpaddéw z transporterem zasypowym i dziurkarka - 1 szt.
Nacisk 600kN (60ton),
nacisk jednostkowy 62,50tony/m2,
naped elektrohydrauliczny,
silnik 10,0kW,
czas zgniatania-1cykl max 30sek,
wymiary tacznie z transporterem: 2000x9000x3800mm,
wymiary komory zgniatania 800x1200x1800mm,
wymiary beli: 800x1200x1000mm,
mechaniczny wyrzut beli z komory zgniatania,
wiazanie bel recznie z mozliwoscia zastosowania sznurka, tasm, drutu
stalowego,

e waga minimalna do osiagnigcia beli makulatury 400-600 kg

e waga minimalna do osiagnigcia beli butelek pet 350 kg

e Zasyp 1 zgniot zsynchronizowany automatycznie
o Transporter zasypowy koszem zasypowym - 1 szt.

e posadowiony rdwno z poziomem hali

e wymiary: dlugos¢: 8000mm

szeroko$¢: 1000mm

e silnikl,5kW

e kat wzniosu: 30°

e predkose 48m/min
a Dziurkarka - I szt.

e Perforator do butelek PET zsynchronizowany z transporterem i prasa

e perforator dwuwatowy (dwa watly przebijajace butelki)

e wymiary: dlugo$¢: 900mm

szeroko$¢:1200mm
wysoko$¢: 5S00mm

silnik: 1,5kW
wydajno$é: 10-20 m’ (dostosowana do wydajnosci prasy)

6.2.4. Kontener na odpady niebezpieczny - 1 szt

Przewozny kontener ,,EKO — sklad” lub réwnowazny do tymczasowego
przechowywania matych ilo$ci odpadéw niebezpiecznych.

6.2.5. Budynek technologiczny demontazu odpadow wielkogabarytowych
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6.2.6.

6.2.7.

Przenosnik rolkowy prosty — grawitacyjny, szeroko$¢ czynna rolki B=0,8m, wysokos$¢
stotu przeno$nika H= 1,1 m, dlugos¢ L=4,50miL=4,10 m - 2 szt.
e rolki przenosnika stalowe lub z ptaszczem z tworzywa sztucznego (utwardzone
PCV)
e dopuszczalne obciazenie 125 kg/m
Przeno$nik rolkowy tukowy 90° — grawitacyjny, szeroko$¢ czynna rolki B=0,8m,
wysokos$¢ stotu przeno$nika H= 1,1 m, dtugos¢ L =1,70 m - 1 szt.
¢ rolki przeno$nika stalowe lub z ptaszczem z tworzywa sztucznego (utwardzone
PCV)
e rolki stozkowe umozliwiajace ptynne skrgcanie transportowanych elementow.
e dopuszczalne obcigzenie 125 kg/m
Urzadzenie do odzysku freonu - (w tym R410A) ze spr¢zarka bezolejowa. Wydajnosé
urzadzenia: 37kg/h (pary), 230kg/h (ciecz), 460kg/h (przeciwsobnie). Pobér mocy:
850W. Waga: 15,3kg, urzadzenie wyposazone w we¢ze o di. 180cm zakonczone
zaworami kulowymi. Urzadzenie nalezy wyposazy¢ w komplet butli przeznaczonych
do gromadzenia poszczeg6dlnych rodzajow czynnikow chtodzacych.
- 1 szt.
Wozek przystosowany do wozenia butli z ptynami chtodniczymi - 1 szt.
Zbiornik na olej, pojemno$é 80dm’

Kontener metalowy samowyladowczy systemu VIP, pojemnos¢ V = 3501, wersja
wykonania II - dwa kotka skretne, dwa kolka state - 3 szt.
Zestaw do usuwania ewentualnych wyciekéw - 1 szt.
Stot warsztatowy, wymiary LxBxH = 2500x700x1000 - 1 szt.
Szafa 1 regaty na narzedzia (z wyposazeniem) - 1 szt.
Szafka ubraniowa na odziez ciepta - 5 szt.

Plac recyklingu odpadow budowlanych

Przewidziano  zakup mobilnej  kruszarki  kontenerowej z  separatorem
ferromagnetykow. Wydajnos$¢ urzadzenia w zakresie 10-18 t/h (w zaleznosci od typu
materiatu oraz nastawienia szczeliny na wyjs$ciu materiatlu — 10+-60mm). - 1 szt.

Ladowarka kotowa samobieina 1 szt

Przystosowana do wykonywania robot ziemnych 1 prac transportowych, z ocieplana

1 wentylowana kabina operatora, naped silnikiem gazowym (zalecany) lub silnikiem Diesla.
Wyposazenie standardowe pojazdu:

a

a

a
a

6.2.8.

6.2.9.

Eyzka o pojemno$ci min. 1,5 m® dostosowana do robot ziemnych, z mozliwoscia jej
skretu,

Wymagane przepisami wyposazenie pojazdu dopuszczonego do ruchu na polskich
drogach,

Przystawka umozliwiajaca czyszczenie powierzchni drogowych i posadzek,
Przystawka pelniaca funkcje wozka widtowego.

Kontener czterokomorowy na nadwoziu - 1 szt.

Przeznaczony do odpaddéw pochodzacych z selektywnej zbidrki.
Kontener wielkogabarytowy - 2 szt
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Kontener wielkogabarytowy o pojemnosci 30 m®, dostosowany do systemu hakowego
samochodu cigzarowego.

6.2.10. Kontener wielkogabarytowy - 2 szt

Kontener wielkogabarytowy o pojemnosci 26 m’, dostosowany do systemu hakowego
samochodu cigzarowego.

6.2.11. Kontener wielkogabarytowy - 3 szt

Kontener wielkogabarytowy o pojemnosci 10 m®, dostosowany do systemu hakowego
samochodu cigzarowego.

6.2.12. Kontener - 6 szt

. , . 3
Kontener o pojemnosci 1,1 m™.

7.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1.0golne zasady

Wszystkie elementy robot podlegaja sprawdzeniu w zakresie:
zgodno$ci z dokumentacja 1 przepisami,

poprawnego montazu,

kompletnosci wyposazenia,

poprawnosci oznaczenia.

000D

8. OBMIAR ROBOT

Kontrakt oparty jest na cenach ryczattowych poszczegdlnych elementéw scalonych
Robodt zgodnie z zapisem w Warunkach Szczegoétowych Kontraktu.

Jednostki obmiaru robot sa zgodne z podanymi w Przedmiarze Robot.
9.  ODBIOR ROBOT

Odbiorowi robot podlega montaz urzadzen oraz niezbgdnego wyposazenia
dodatkowego, zasilanie, sprawno$¢ 1 podlaczenie sieci zewngtrznych.

10. PLATNOSCI

Zasady platnosci okreslone sa w Warunkach Szczegdétowych Kontraktu.
Cena jednostkowa wykonania robot oprécz prac zasadniczych obejmuje nastepujace prace
tymczasowe 1 prace towarzyszace:
O roboty przygotowawcze i pomiarowe, trasowanie,
o wykonanie rob6t ziemnych (drobne prace wewnatrz obiektu i na zewnatrz obiektow w
ich poblizu oraz roboty ziemne zwiazane z uktadaniem kabli),
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a zakup materiatléw 1 urzadzen wraz ze wskazanym wyposazeniem dodatkowym i catym
niezb¢dnym wyposazeniem standardowym (takim jak: silniki i osprzgt pomocniczy
niezbedny dla prawidlowej 1 bezpiecznej pracy dostarczanego urzadzenia).

W zakresie dostawy urzadzen uwzglednic nalezy:

O materialy elektryczne instalacyjne: kable, przewody, drobny osprzet,

Q aparaturg laczeniowa,

o armaturg¢ obiektowa oraz wszystkie prefabrykaty takie jak: szafy, tablice, pulpity,
skrzynki obiektowe, stojaki, kasety itp. (kompletnie wyposazone, pomalowane
1 oznakowane) wraz z elementami uktadu sterowania stanowiacymi wyposazenie
urzadzen technologicznych,

Q aparaturg zabezpieczajaca zwarciowa, przeciazeniowa 1 przepi¢ciowa,

0 transport materiatow i urzadzen na miejsce wbudowania,

o wykonanie rob6t montazowych oraz wszystkich potaczen (spawanych, kotnierzowych,
zgrzewanych rurociagdw 1 armatury) niezbgdnych do speilniania przez uktady
opisanych funkcji technologicznych,

0 polaczenie rurociagdw i armatury z urzadzeniami oraz z sieciami zewngtrznymi,

o za$lepienie i zabezpieczenie antykorozyjne koncoéwek rurociagdw przewidzianych do
podtaczenia przez Uzytkownika,

a wykonanie pneumatycznych i wodnych prob szczelnosci,

0 wykonanie podtaczenia elektrycznego urzadzen,

o przygotowanie podtoza, uchwytow itp.

O przygotowanie i zainstalowanie narzgdzi montazowych i ich biezaca konserwacja,

a drobne roboty budowlane: zalewanie $rub fundamentowych, wykonanie otworow w
Scianach, przez stropy i1 podtogi do przeprowadzenia kabli lub osadzenia gniazd itp.,

o osadzenie niezbednych przepustow 1 ich uszczelnienie,

o osadzenie kotkow rozporowych,

o wlasciwe oznakowanie 1 malowanie, wykonanie tabliczek informacyjnych,

o wprowadzenie 1 podlaczenie koncoéwek przewodow do puszek, odgal¢znikow,
skrzynek,

0 montaz drobnych konstrukcji wsporczych 1 nosnych ( np. dla kabli, aparatury, koryt
kablowych itp.), stelazy na zapasy kabla,

a zarobienie koncéwek przewodow (lub obrobka kabli),

o montaz ztaczy na przewodach instalacyjnych,

a sprawdzenie przewodow sygnalowych elektrycznych w zakresie: rezystancji izolacji 1
ciagtosci zyl, zgodnos$ci oznakowania z adresami podanymi w projekcie,

o sprawdzenie przewodow sygnatowych-nieelektrycznych w zakresie: odpowiednich
spadkéw, mozliwosci odpowietrzen i odwodnien, doboru przekroju, odleglosci od
osrodkéw o zbyt wysokiej lub zbyt niskiej temperaturze, droznosci 1 szczelnos$ci

0 wykonanie wszystkich koniecznych pomiarow elektrycznych i badan,

a proby montazowe, sprawdzenie dziatania poszczegolnych urzadzen , o ile jest to
mozliwe i sprawdzenie funkcjonowania uktadu,

o prace porzadkowe terenu

oraz wszystkie inne roboty nie wymienione, ktore sa niezbgdne do kompletnego wykonania
robdt objetych niniejsza ST przewidzianych w Dokumentacji Projektowe;.

11.

PRZEPISY ZWIAZANE
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11.1.Normy
Numer normy  polskiej i
odpowiadajacej jej normy | Tytul normy

europejskiej i migdzynarodowej

PN-IEC 60038/1999
PN-IEC 6000028

Napigcia znormalizowane IEC.

PN-982:1998
IDT EN 982:1996

Bezpieczenstwo maszyn. Wymagania bezpieczenstwa
dotyczace uktadow hydraulicznych i pneumatycznych
i ich elementow. Hydraulika.

PN-E 1050:1999
IDT EN 1050:1996

Maszyny. Bezpieczenstwo. Zasady oceny ryzyka

PN-EN 60073:2000
IDT EN 60073:1996
IDT IEC 60073:1996

Zasady postgpowania 1 bezpieczenstwa przy
wspotdzialaniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja. Zasady kodowania wskaznikéw 1
elementow manipulacyjnych.

PN-EN 60204-1 + A1:1997 IEC
204-1
IDT EN 60204-1:1992+AC:1993

Bezpieczenstwo maszyn. Wyposazenie elektryczne
maszyn. Wymagania og6lne.

PN-EN 61310-1:2000
IDT EN 61310-1:1995
IDT IEC 1310-1:1995

Bezpieczenstwo maszyn. Wskazywanie, oznaczanie i
sterowanie.  Wymagania  dotyczace  zygnalow
wizualnych, akustycznych i1 dotykowych.

PN-80/M-49060

Czg$ciowo zastapione przez PN-
EN 547-1:2000 w zakresie p.1.3.1,
1.3.2, 1.3.3, 2.1.2, 2.2, 2.3, 2.6.3,
2.9.2;

Zmiany BI 8/86 poz. 65.

Maszyny 1 urzadzenia. Wejscia i dojscia. Wymagania

PN-EN 61010-1:1999

IDT EN 61010-1:1993
Zmiany:

PN-EN 61010-1:1999/A2:1999

Wymagania bezpieczenstwa elektrycznych
przyrzadow pomiarowych, automatyki i urzadzen
laboratoryjnych. Wymagania og6lne.

PN-86/E-08120

Elektryczne przyrzady pomiarowe. Wymagania 1
badania dotyczace bezpieczenstwa

PN-69/E-88000

Elektryczne przyrzady pomiarowe tablicowe. Glowne
wymiary gabarytowe.

IDT EN 954-1:1996

PN-69/E-88200 Elektryczne  przyrzady  pomiarowe  tablicowe.
Elementy przytaczeniowe. Wymagania.
PN-EN 954-1:2001 Maszyny. Bezpieczenstwo. Elementy systemow

sterowania zwiazane z bezpieczenstwem. Czg$¢ 1:
Ogolne zasady projektowania.

PN-EN 61496-1:2001
IDT EN 61496-1:1997
IDT IEC 61496-1:1997

Bezpieczenstwo maszyn. Elektroczute wyposazenie
ochronne. Wymagania og6lne i badania.

PN-IEC 60364-4-41:2000
IDT IEC 364-4-41:1992 +
AMDI1:1996 + AMD2:1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona
przeciwporazeniowa.

PN-70/H-97052

Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania
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Zastapiona czeSciowo przez PN-
ISO 8501-1:1996 w  zakresie

powierzchni stali 1 zeliwa do malowania

przygotowania powierzchni

stalowych

Zmiany 1 BI 6/84 poz. 37

PN-71/H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji

Zastapiona czegSciowo przez PN- stalowych. Wytyczne ogdlne.

79/H-97070 w czgsci dotyczacej

postanowien w p.3.3

(dokumentacja techniczno-

technologiczna)

PN-84/H-97080.05 Ochrona czasowa. Oczyszczanie.
11.2.Dokumentacja projektowa
Projekt budowlany — Projekt technologiczny —- BRANZA TECHNOLOGICZNA

194

Linia sortowni odpadow komunalnych wraz z niezbednymi elementami

zagospodarowania terenu gm. Kozienice



